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Bezpieczenstwo

>pp PP

Niewtasciwe lub niezgodne z przeznaczeniem zastosowanie urzqdzenia, moze stwarzac zagroze-
nie dla oséb obstugujqcych, jak rdwniez grozi uszkodzeniem urzgdzenia.

Nalezy przestrzegac krajowych i branzowych przepisow bezpieczeristwa podczas montazu i eks-
ploatacji.

W przypadku niewtasciwego lub niezgodnego z przeznaczeniem zastosowania urzqdzenia uzyt-
kownik ponosi petng odpowiedzialnos¢ za zaistniate zagroZzenie bezpieczeristwa jak i powstate

uszkodzenia urzgdzenia.

Witasciwa i bezawaryjna praca urzqdzenia wymaga odpowiedniego transportu, przechowywa-

nia, montazu, instalowania i uruchomienia, jak réwniez prawidtowej obstugi, konserwacji i ser-
wisu.

Montaz i obstuga urzqdzenia moze by¢ wykonywana jedynie przez odpowiednio przeszkolony
personel.

Uwagi

Zastrzega sie prawo zmian w urzqdzeniu.

Urzqdzenie jest przyrzqdem do nadzoru i kontroli w obiektach przemystowych.

Pozostate dokumenty dotyczqce urzqdzenia mozna pobrac ze strony energetyka.itr.org.pl


http://www.energetyka.itr.org.pl/
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SEM

1. Wprowadzenie
1.1. Symbole

Znak ostrzezenia elektrycznego wskazujgcy na waznq informacje zwigzang z obecnosciq
zagrozenia, ktore moze spowodowac porazenie prgdem elektrycznym.

Znak ostrzezenia, wskazujgcy na wazng informacje zwigzanq z zagroZeniem,
ktore mogtoby spowodowac uszkodzenie lub niewtasciwe dziatanie urzqdzenia.

ﬂ Znak informacyjny, wskazujgcy na wyjasnienie istotnych cech i parametréw urzqdzenia.
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2. Informacje ogdine

elektroenergetyczng (SSC — Smart Station Control ). Jest przeznaczony do monitorowania, sterowania
i diagnostyki réznego typu aparatow tgczeniowych.

@ Urzadzenie SEM SC11 jest elementem systemu Inteligentnego Sterowania Stacja
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Rys. 2.1. Widok panelu urzgdzenia SEM SC11

Sterowanie napedem aparatu moze by¢ realizowane poprzez wyjscie (MC - Motor Control) z odwracang
polaryzacjg o obcigzalnosci do 30 A. W celu zwiekszenia bezpieczenstwa i pewnosci sterowania aparatem
zaimplementowane zostaty:

e algorytm powrotu do stanu bezpiecznego po nieudanym cyklu tgczeniowym;

e pomiar i kontrola pradu sterowania napedem;

e rejestrator cyklu faczeniowego o czasie rejestracji 20s.

Logika dziatania urzgdzenia Smart Control SEMSC11 tworzona jest w oparciu o aplikacje ELF
ijest swobodnie edytowalna przez uzytkownika, dzieki czemu pozwala zaprojektowac

algorytm sterowania dowolnym typem aparatu tgczeniowego.

Tab. 2.1. Znaczenie diod predefiniowanych:

\EYAVE] Kolor Opis

STATUS 16ty SWIeC'I syvlatk?m ciggtym — sygnalizuje pc?prawna prace urzqdzenla!
brak Swiecenia — algorytm Samokontroli wykryt usterke urzadzenia.

POWER zielony SWIeC'I syvlatk?m aagfym - tsygr?allzwe. praW|d’rov\{e r.maplec.:la.zasnajace
brak Swiecenia — sygnalizuje nieprawidtowe napiecia zasilajace.

Zakres funkcjonalnosci protokotu MODBUS-RTU:
e Sterowanie tacznikami;
e Odczyt standw wejs¢ wyjsé;
e Wykonywanie sekwencji testow przedwysytkowych oraz obiektowych z funkcjg potwierdzania
poprawnosci wykonania testu.
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Parametry i funkcjonalnos$¢ urzgdzenia SEM SC11:

14 wejs¢ binarnych,

2 wyjscia binarne tranzystorowe DC 24 V,

2 wzmocnione wyjscia binarne przekaznikowo — pétprzewodnikowe do bezposredniego sterowania
tacznikami,

1 wyjscie binarne przekaznikowo — potprzewodnikowe o zmiennej polaryzacji do bezposredniego
sterowania napedem aparatu tgczeniowego (prad sterujgcy do 30 A),

pomiar pradu sterowania napedem,

pomiar napiecia zasilajacego,

tacze RJ45 do wspdtpracy z panelem operatorskim PAN 1 lub PAN 3,

tacze RS-485 do komunikacji ze sterownikiem telemechaniki lub urzadzeniem SEM SB11 - protokot
MODBUS-RTU,

funkcje samokontroli (dioda STATUS),

funkcje reprogramowania (poprzez oba porty transmisyjne),

logike programowalng, w tym algorytmy do monitoringu i sterowania aparatem tagczeniowym,

profil testowy do diagnostyki poprawnosci dziatania urzadzenia,

algorytm powrotu do stanu bezpiecznego po nie udanej operacji faczeniowe;j,

rejestrator operacji tgczeniowych o czasie rejestracji 20s,

zdalny i lokalny tryb pracy.

Do konfiguracji i reprogramowania urzgdzenia wykorzystywane sg nastepujace aplikacje:

ELF — parametryzacja, projektowanie logiki, podglad stanu pracy sterownika,

FlashArm — reprogramowanie sterownika,

appSC - specjalizowana aplikacja narzedziowa dostosowana do SEM SC11 do konfiguracji
podstawowych parametrow, zmiany profilu logiki oraz podgladu stanu wejs¢ i wyjs¢ binarnych.

6/22
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3. Rozszerzenia

Typowo sterownik sktada sie z modutu centralnego SEM SC11. Modut posiada dwa tgcza: X31 (RS-485)
do potaczenia z telemechanikg lub modutem SEM SB11 oraz X41 (PANEL) do podfaczenia panelu HMI. Poprzez
oba tgcza mozna monitorowac i sterowaé pracag urzadzenia. Funkcje telemechaniki moze petni¢ modut SEM
Cxx, ktéry wyposazony jest w narzedzia do komunikacji z systemami SCADA. Do lokalnego zarzadzania
urzadzeniem wykorzystywane sg odtgczalne panele operatorskie typu PAN 1 lub PAN 3.

AK 1 zasilanie zasilanie
konwerter USB - RS485 z telemechaniki sterujgce

SEM SB11

|
5
T7 50 7 5 W IR RS

A SPS 24-1
== ; S przetgcznik
= : zasilania

REMOTE
LOCAL
OFF

aparat tagczeniowy
z napedem DC 24V

Wszystkie moduty zasilane sg napieciem DC 24 V. W przypadku wystepowania w stacji oddzielnego zasilania
sterowania aparatami faczeniowymi i zasilania telemechaniki, nalezy stosowaé przetacznik zasilan typu
SPS 24-1, ktéry w przypadku braku napiecia sterowniczego przetgcza urzadzenie SEM SC11 na zasilanie
rezerwowe (z telemechaniki). W takim przypadku sterowanie tgcznikiem jest blokowane, ale mozna
monitorowac jego stan i prowadzi¢ wymiane danych z telemechanika.
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3.1. SEM SB11

wymiany informacji pomiedzy modutem SEM SC11, a sterownikiem telemechaniki lub zwieksza
funkcjonalnos$¢ sterownika do zarzadzania aparaturg taczeniowg o dodatkowe wejscia i wyjscia

binarne.

@ Modut rozszerzern SEM SB11 petni role konwertera RS-485 na sygnaty binarne. Zapewnia interfejs do
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Rys. 3.1. Widok panelu urzqdzenia SEM SB11

Parametry i funkcjonalnos$¢ urzgdzenia SEM SB11:
e 2 wejscia binarne przeznaczone na potrzeby sterowania aparatami tgczeniowymi z telemechaniki

(zdalnie),

e 10 wyjs¢ binarnych tranzystorowych DC 24 V przeznaczonych do przekazywania standéw pracy
aparatéw taczeniowych do telemechaniki,

e tacze RS-485 do komunikacji z urzgdzeniem SEM SC11 (protokét MODBUS-RTU),

e funkcje samokontroli (dioda STATUS).

Tab. 3.1. Znaczenie diod predefiniowanych
\EYAVE] Kolor Opis

Swieci Swiattem ciggtym - sygnalizuje prawidtowe napiecia zasilajace

POWER zielony brak swiecenia - sygnalizuje nieprawidtowe napiecia zasilajace.

Swieci Swiattem ciggtym — brak transmisji z urzgdzeniem SEM SC11
STATUS 20tty Swieci Swiattem przerywanym - sygnalizuje poprawnga prace urzadzenia
brak swiecenia — algorytm Samokontroli wykryt usterke urzadzenia.
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3.2. Panele

Do lokalnego zarzadzania urzadzeniem wykorzystywane sg odtgczalne panele operatorskie typu
PAN 1 lub PAN 3.

3.2.1. PAN1

OPENED REMOTE

CLOSED LOCAL ® OTWARTY ZDALNE

ZAMKNIETY | LOKALNE ®
AWARIA BRAK

® ©

Rys. 3.2. Widok ptyty czofowej PAN 1

Panel PAN1 jest najmniejszym z serii paneli i jest przeznaczony do odwzorowywania stanu tgcznikéw,
sterowania tgcznikami oraz zmiany trybu sterowania. Interfejs uzytkownika sktada sie z 7 diod sygnalizacyjnych
oraz trzech przyciskéw.

Tab. 3.2. Znaczenie diod predefiniowanych

Symbol/Nazwa Kolor Opis

| Jielon Sygnalizuje podanie prawidtowego napiecia zasilajgcego. Swieci $wiattem
U y ciggtym.
OTWARTY zielon Sygnalizuje otwarty facznik. Swieci $wiattem cigglym
OPENED y Y8 ) y 13 . qgtym.
Z E p
AMKNIETY czerwony Sygnalizuje zamkniety tgcznik. Swieci Swiattem ciggtym.
CLOSED
AV;/:]TA 20tty Sygnalizuje stan awarii facznika. Swieci $wiattem cigglym.
ZDALNE .. - . . f .
REMOTE 20tty Sygnalizuje zezwolenie na sterowanie zdalne. Swieci Swiattem ciggtym.
LOKALNE ., . . . £ .
LOCAL 20tty Sygnalizuje zezwolenie na sterowanie lokalne. Swieci Swiattem ciggtym.
BRAK ., . . P .
OFF 20tty Sygnalizuje brak zezwolenia na sterowanie. Swieci swiattem ciggtym.

Tab. 3.3. Przeznaczenie przyciskow

o Sterowanie na zamkniecie tgcznika
@ Sterowanie na otwarcie tgcznika
. Zmiana miejsca sterowania (lokalnie , zdalnie, brak sterowania)
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3.2.2. PAN3

STATUS

Rys. 3.3. Widok ptyty czotfowej PAN 3

Panel PAN 3 przedstawia wizualizacje stanu pola rozdzielczego na 2,8 calowym wyswietlaczu graficznym.
Oprécz podstawowych informacji o stanie pola, takich jak stany tgcznikéw, pomiary czy tryb sterowania,
umozliwia on wyswietlanie dodatkowych informacji - parametréw portu komunikacyjnego, nastaw, dziennika
zdarzen, alarmow itp. Funkcjonalnos¢ interfejsu komunikacyjnego jest uzalezniona od parametréw urzadzenia
z jakim wspoétpracuje. Interfejs uzytkownika sktada sie z dwdch diod sygnalizacyjnych, pieciu przyciskéw oraz
kolorowego wyswietlacza TFT.

Tab. 3.4. Znaczenie diod predefiniowanych

\EYAVE] Kolor Opis

POWER zielony Swieci $wiattem ciggtym - poprawny stan napiecia zasilajgcego sterownik i panel.

Swieci $wiattem przerywanym - poprawna wspétpraca sterownika i panelu.

STATUS 761t < . . . .
oly Swieci Swiattem ciggtym - brak wspétpracy sterownika z panelem.

Tab. 3.5. Przeznaczenie przyciskow

0 Sterowanie na zamkniecie tgcznika
@ Sterowanie na otwarcie tgcznika
. Przyciski kontekstowe — przeznaczenie wyswietlane na ekranie

10/ 22 IU_26779_2_MANUAL_SEMSC11
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3.3. Akcesoria dodatkowe

3.3.1. SPS 24-1

@ Urzadzenie SPS24-1 stuzy do przetaczania zasilania napiecia statego 24 V DC.

In‘l_OK‘ Out
-+ -+

5 6 7 8

Rys. 3.4. Urzqdzenie SPS 24-1

Urzadzenie na wyjsciu Out posiada zasilanie, pochodzgce z wejscia Inl, lub In2. Napiecie na wyjsciu Out
pochodzi z wejscia In2 w przypadku gdy podane jest tylko i wytgcznie na In2. W przypadku gdy obecne s3
napiecia na obydwu wejsciach, lub tylko na wejsciu In1, zasilanie pochodzi z wejscia In1. Stan pracy na zasilaniu
pochodzgcym z Inl potwierdzany jest obecnoscig napiecia na wyjsciu In1_OK. Wazng cechg urzadzenia jest
zachowanie separacji galwanicznej pomiedzy obwodami zasilan.

Tab. 3.6. Znaczenie diod predefiniowanych

\EYAVE] Kolor (o]+]13
In1_OK 20ty sygnalizuje prace na napieciu zasilania z wejscia In1
Out zielony sygnalizuje obecnos¢ napiecia wyjsciowego DC 24 V

IU_26779_2_MANUAL_SEMSC11 11/22
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3.3.2. SEM Cxx

SEM Cxx jest modutem centralnym systemu SEM, jest wyposazony w narzedzia do komunikacji
z systemami SCADA.

Rys. 3.5. Modut SEM C12

Modut komunikuje sie z systemem nadrzednym za pomoca protokotéw komunikacyjnych DNP 3.0, IEC 60870-5-
104 lub MODBUS, z wykorzystaniem taczy GSM, Ethernet i RS 232/422/485. Dzieki wspotpracy z
oprogramowaniem narzedziowym ELF mozna w petni zaprogramowac sposéb dziatania sterownika, na
przyktad:

e Inspekcja przyrostow temperatury w polach rozdzielnicy.

e Sterowanie i kontrola stanu tacznikéw w polach SN.

e Zabezpieczenia prgdowe i napieciowe.

e  Automatyki — kontrola stanu wejs¢ binarnych i wymuszanie stanu wyjsé binarnych.

Modut petni funkcje koncentratora danych ze wszystkich elementéw systemu SEM, z ktérymi potaczony jest za
pomocy magistrali. Pozwala na zdalng konfiguracje modutéw oraz wymiane oprogramowania, rejestracje

zdarzen w dzienniku.

Tab. 3.7. Poréwnanie modutow centralnych SEM Cxx

Typ modulu

Porty komunikacyjne 1 port RS 232 1 port RS 232/422/485
3 porty RS 422/485 1 port Ethernet
2 porty Ethernet 1 port USB
1 port USB
modem GSM
Protokoty DNP 3.0,

IEC 60870-5-104,
MODBUS-TCP,
MODBUS RTU

12/22 IU_26779_2_MANUAL_SEMSC11
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Sterownik SEM SB11 SEM SC11 Sterownik SEM SC11
telemechaniki telemechaniki

a) b)

Rys. 3.6. Schemat blokowy wspdtpracy z telemechanikq
a) poprzez wejscia/wyjscia binarne z modutem SEM SB11
b) poprzez tqcze RS-485

3.3.3. SEM Bxx - wejscia i wyjscia binarne

umieszczonych na ptycie czotowej. Odczyt oraz analiza standw wejsc i wyjsc realizowana jest za

@ SEM Bxx rozszerza system o wejscia oraz wyjscia binarne, ich stan obrazowany jest za pomoca diod
pomocy modutu sterownika gtéwnego SEM Cxx.

Rys. 3.7. Modut SEM B23

Tab. 3.8. Poréwnanie modutéw wejsc¢ i wyjs¢ binarnych SEM Bxx

Typ modutu (o]+]13

B21 8 wejs¢ i 8 wyjsc binarnych

B22 16 wejs¢ i 16 wyjs¢ binarnych

B23 16 wejs¢ binarnych

B

B24 32 wejscia binarne
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4. Obstuga urzadzenia

Lokalne zarzqdzanie urzqdzeniem opisane jest przy wykorzystaniu odtgczalnego panelu
operatorskiego typu PAN 1.

Przycisk . pozwala na zmiane miejsca sterowania: Zdalne, Lokalne, Brak. Naciskajac przycisk nastepuje
cykliczna zmiana miejsca sterowania: Zdalne -> Lokalne ->Brak ->Zdalne -> ...
Wybrane miejsce sterowania sygnalizowane jest odpowiednia dioda.

Wybrane miejsce sterowania jest zapamietywane w sterowniku SEM SC11.
Po powrocie napiecia zasilania urzqdzenia przywracany jest ostatni wybrany stan.

Tryb sterowania: LOKALNE - sterowanie przez operatora lokalnego

Jesli nie ma blokad sterowania (wynikajacych z logiki dziatania), przyciski 0, @ generujg impulsy
o okreslonym czasie trwania na wyjscia sterujace aparatem tgczeniowym.

Tryb sterowania: ZDALNE - sterowanie z telemechaniki

Dziatanie przyciskow 0, @ jest pomijane. Sterowanie tgcznikiem odbywa sie, z uwzglednieniem blokad
sterowania wynikajacych z logiki dziatania zaimplementowanej w sterowniku, poprzez tgcza komunikacyjne
znajdujace sie w sterowniku.

Tryb sterowania: BRAK — brak mozliwosci sterowania

Dziatanie przyciskéw 0, @ oraz polecen sterujacych z telemechaniki jest pomijane — blokada sterowania.

procedury sterujqcej (blokada aparatu tgczeniowego) w stanie nieustalonym urzqdzenie posiada

ﬂ W przypadku braku mozliwosci sterowania aparatem tgczeniowym wynikajgcego z zaciecia sie
mechanizm lokalnego i zdalnego odblokowywania tgcznikéw przyciskiem na otworz.

Logika dziatania urzqdzenia tworzona jest w oparciu o oprogramowanie ELF i jest swobodnie
ﬂ edytowalna przez uzytkownika.
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5. Rejestrator zaktdcen

Urzadzenie SEM SC11 wyposazone jest w rejestrator zaktécen, majgcy dostep do obszaréw pamieci ulotnej
(vDAR) oraz nieulotnej (sDAR). Przewidziane zasoby pozwalajg na zapis trwajacy 15 sekund z rozdzielczoscig
100ms, zawierajacy nastepujace dane:

e wejscia i wyjscia binarne urzadzenia,

e wartosci pradu na wyjsciu przeznaczonym do sterowania silnikiem,

e wartosci napiecia zasilania,

e 8 dowolnych sygnatéw binarnych doprowadzonych do bloku sterujgcego,

e stan facznika w trakcie rozpoczecia i zakonczenia rejestracji,

e stany licznikéw liczby wykonanych operacji taczeniowych OTWORZ/ZAMKNIJ,

e rejestr zawierajacy znacznik typu awarii.

@c Rejestrator

USR 7

USR 8

+25[A]

1 silnika [A]

Uzas [V]

)

T

0 1.5 3 4.5 6 7.3 9 [s]

Rys. 5.1. Zarejestrowany przebieg z operacji sterowania tgcznikiem

Sterowanie rejestratorem odbywa sie za pomocg bloku funkcyjnego umieszczanego na schemacie logiki. Jezeli
rejestrator jest aktywny, pojawienie sie zbocza narastajgcego na wejsciu powoduje rozpoczecie rejestracji,
podczas ktorej, dane sg gromadzone w pamieci ulotnej. Jesli w trakcie trwania rejestracji pojawi sie zbocze
narastajgce na jednym z wejs¢ informujacych o wykryciu awarii, to caty przebieg zostanie przepisany do
pamieci nieulotnej. W pamieci nieulotnej jest zapisywany tylko jeden (pierwszy wykryty) przebieg
nieprawidtowego cyklu tgczeniowego. Odczyt oraz wizualizacja zarejestrowanych przebiegéw odbywa sie przy
pomocy specjalnego oprogramowania narzedziowego (appSC), pozwalajgcego takze na skasowanie zapisanego
przebiegu w pamieci nieulotnej, umozliwiajgc zapis kolejnego awaryjnego przebiegu. Na rys. 5.1.
przedstawiono przyktadowy zarejestrowany przebieg operacji sterowania tacznikiem.
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6. Schematy przytaczeniowe
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Rys. 6.1. Schemat przytgczeniowy urzqdzenia SEM SC11 w wersji z 12 wejsciami
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Rys. 6.2. Schemat przytgczeniowy urzqdzenia SEM SC11 w wersji z 14 wejsciami
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Rys. 6.3. Schemat przytgczeniowy urzqdzenia SEM SB11
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7. Uwagi producenta

7.1. Konserwacja, przeglady, naprawy

N

Producent zaleca, zeby urzadzenie byto sprawdzane w zakresie poprawnosci dziatania:
a) kazdorazowo - podczas oddawania do ruchu,
b) nie rzadziej jak raz na rok — w instalacjach gérniczych przodkowych,
c) nierzadziej jak na 5 lat — w instalacjach innych niz przodkowe.

Nalezy wykona¢ réwniez czynnosci sprawdzajace wynikajgce z przepiséw branzowych.

7.2. Przechowywanie i transport

[

Urzadzenia sg pakowane w opakowania transportowe, w sposéb zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem
W czasie transportu i przechowywania.

Urzadzenia powinny by¢ przechowywane w opakowaniach transportowych, w pomieszczeniach
zamknietych, wolnych od drgan i bezposrednich wptywdéw atmosferycznych, suchych, przewiewnych,
wolnych od szkodliwych par i gazow. Temperatura otaczajgcego powietrza nie powinna by¢ nizsza od —35°C
i wyzsza od +85°C, a wilgotnos¢ wzgledna nie powinna przekracza¢ 80%.

Do wysytanych urzadzen dotgczona jest instrukcja uzytkowania oraz karta gwarancyjna.

7.3. Miejsce instalacji

Urzadzenie SEM SC11 oraz SEM SB11 przeznaczone jest do montazu na szynie DIN 35 mm. Sposdb
mocowania PANx oraz akcesoriow dodatkowych opisany jest w odrebnej dokumentacji. Catkowita dtugos¢
kabli podtgczonych do portéw zasilania, wejsciowych oraz wyjsciowych nie moze przekraczaé 3 m.

7.4. Utylizacja

[

Urzadzenia zostaty wyprodukowane w przewazajacej czesci z materiatéw, ktére moga zosta¢ ponownie
przetworzone lub utylizowane bez zagrozenia dla srodowiska naturalnego. Urzadzenia wycofane z uzycia
mogg zosta¢ odebrane w celu powtdrnego przetworzenia pod warunkiem, ze jego stan odpowiada
normalnemu zuzyciu. Wszystkie komponenty, ktére nie zostang zregenerowane, zostang usuniete w sposéb
przyjazny dla srodowiska.
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7.5. Gwarancja i serwis

©

Wyréb jest objety 36 -miesieczng gwarancja. Jezeli sprzedaz poprzedzona byta umowa podpisang przez
Kupujgcego i Sprzedajacego, obowigzuja postanowienia tej umowy. Gwarancja obejmuje bezpfatne
usuniecie wad ujawnionych podczas uzytkowania przy zachowaniu warunkéw okreslonych w karcie
gwarancyjnej. Szczegdétowe warunki gwarancji znajdujg sie na stronie energetyka.itr.org.pl_w ,0gdlnych
Warunkach Sprzedazy produktéw ,,ITR Energetyka””.

e Okres gwarancji liczy sie od daty sprzedazy.

e Gwarancja ulega przedtuzeniu o okres przebywania wyrobu w naprawie.

e Nieuprawnione ingerencje w wyrdb powoduja utrate gwarancji.

e Gwarancjg nie sg objete uszkodzenia wynikte z niewtasciwe] eksploatacji wyrobu.
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8. Informacje dodatkowe

8.1. Interfejsy komunikacyjne

SEM SC11 jest wyposazony w dwa tgcza komunikacyjne, stuzgce do podtqczenia panelu i modutu
rozszerzert SEM SB11 oraz wymiany danych ze sterownikiem telemechaniki.

Ponadto przez oba tqcza dokonac parametryzacji i podglqgdu stanu pracy sterownika wykorzystujgc
oprogramowaniem narzedziowe ELF, FlashArm lub appSC.

Na ztgczach komunikacyjnych zaimplementowany jest standard RS-485 i obstuga protokotu MODBUS RTU
z predkoscig 115kb/s. Ztagcze X31 (patrz rys. 6.1, 6.2) standardowo przeznaczone jest do podtgczenia modutu
rozszerzen SEM SB11 (ztgcze X61, rys. 6.3.) lub telemechaniki.

W zaleznosci od miejsca podfaczenia urzadzenia w tworzonej sieci, stosuje sie nastepujace typy taczenia:
e Typ |- potozenie posrednie — bez opornika Rt dopasowujgcego do impedancji falowej linii,
e Typ Il — potozenie skrajne — z opornikiem Rt dopasowujgcym do impedancji falowej linii.

W urzadzeniu powyisze typy potgczen realizowane sg poprzez odpowiednie okablowanie 6-stykowego ztacza
WAGO typu 734-106 zgodnie ze schematem przedstawionym na rys. 8.1. i 8.2. Zfacze X31 ma zwarte
wewnetrzne piny 1-2 (linii A) i 3-4 (linia B) co ufatwia podtgczenie sterownikéw do sieci komunikacyjnej. Kazdy
moze mie¢ nadany adres od 1 do 247.

Na rys. 8.2. pokazano sposéb potgczenia modutéw SEM SC11 i SEM SB11.

Ztacze X41 PANEL (RJ-45) stuzy do zasilania i komunikacji z panelem operatorskim typu PAN 1 lub PAN 3.
Sposdb wykonania potaczenia przedstawiono na rys. 8.4.

Do potgczenia komputera ze sterownikiem SEM SC11 poprzez dowolne tgcze komunikacyjne
dedykowany jest konwerter USB — 2 x RS-485 typu AK 1.

SEM SC11
RS485 A

RS485 B
RS485 RT
GND

DO WN =

31

GND

Rys. 8.1. Typ | - posrednie potoZenie urzqdzenia w sieci komunikacyjnej 2-przewodowe;.
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SEM SC11
RS485A ||
RS485B |5
4
L s
6 120R
GND 31

GND

S OORAKAA

| |

Rys. 8.2. Typ Il - potozenie skrajne urzqdzenia w sieci komunikacyjnej 2-przewodowej

SEM SB11 SEM SC11
4] RS485 A ]
2 —2
3 RS485 B 2
4 — 14
5 5
6 6
X671 GND 31

Rys. 8.3. Potgczenie modutow SEM SC11 i SEM SB11

PAN 1 SEM SC11
] fromemmemmemnennennenne s 1
2 2
e 3
4 4
B femmmmemmemnennenn e 5
6 6
T . 7
8 8
X41

Rys. 8.4. Potqczenie SEM SC11 z panelem PAN 1 lub PAN 3
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9. Specyfikacja zamowienia

14 wejsé binarnych i pomiar pradu
Modut rozszerzen

brak
SEM SB 11 1

brak 0
PAN 1 1
PAN 3 3

Akcesoria / wyposazenie dodatkowe

0 Przetgcznik zasilan SPS 24-1

0 AK1 - konwerter USB — 2xRS485

o Sterownik telemechaniki SEM Cxx

Przyklad zaméwienia:
e SC:Al4BOPO -jednostka centralna 14 wejs¢
e SC:Al4BOP1 -jednostka centralna 12 wejs¢ z PAN1
e SC:Al4B1P3 -jednostka centralna 14 wejs¢ z modutem SB11i PAN1
e SC: Al14 B1 PO, przetacznik zasilan SPS 24-1 - jednostka centralna 14 wejs¢ z modutem SB11 oraz
dodatkowo przetgcznik zasilart DC 24V SPS 24-1
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10. Kontakt

=

Instytut Tele- i Radiotechniczny
Centrum Teleinformatyki i Elektroniki

03-450 Warszawa, ul. Ratuszowa 11

tel./faks: + 48 22 590 73 91
e-mail: energetyka@itr.org.pl
www: energetyka.itr.org.pl
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