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Obudowa urzadzenia musi by¢ prawidtowo uziemiona.

Na ztgczach mogg pojawic sie niebezpieczne napiecia przy braku napiecia pomocniczego
(zasilania).

Nalezy przestrzegac krajowych i branzowych przepiséw bezpieczeristwa podczas montazu i
eksploatacji.

W przypadku zmian konfiguracyjnych w urzgdzeniu nalezy padjac niezbedne srodki zaradcze
w celu unikniecia niezamierzonego zadziatania.

Eksploatacja uszkodzonego urzadzenia moze skutkowac niewtasciwym dziataniem
zabezpieczanego obiektu co moze prowadzi¢ do zagrozenia zycia lub zdrowia.

Wtasciwa | bezawaryjna praca urzadzenia wymaga odpowiedniego transportu,
przechowywania, montazu, instalowania i uruchomienia, jak rowniez prawidtowej obstugi,
konserwacji i serwisu.

Montaz i obstuga urzadzenia moze byc¢ wykonywana jedynie przez odpowiednio
przeszkolony personel.

Montaz i wymiana modutdw rozszerzern musi by¢ wykonywana po wytaczeniu zasilania
urzadzenia.

Zastrzega sie prawo zmian w urzadzeniu

Urzadzenie do nadzoru i kontroli w obiektach przemystowych

Pozostate dokumenty dotyczace urzadzenia mozna pobrac ze strony energetyka.itr.org.pl

Urzadzenie zostato wykonane w zgodnosci z dyrektywg ROHS 2011/65/UE

Urzadzenie po zuzyciu jest odpadem elektrycznym i elektronicznym podlegajagcym
recyklingowi zgodnie z dyrektywg 2012/19/UE (WEEE) w sprawie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego
W urzadzeniu znajduje sie bateria Li lub Li-SOCL ktdra podlega selektywnemu zbieraniu
zgodnie z dyrektywa 2013/56/UE


https://energetyka.itr.org.pl/

Spis tresci:

1.

STEROWNIK POLOWY M-GS8

11

2.

21
22.
221

23
24.
25.
26.
27.

31
311
312
313
314.
315.
3.16.
31.7.

32.
321
322
323,

33.

34.

35.

3.6.

37.

38

38.

3.10.
3101
310.2.

3

312

313

314,

3.15.

41.
4.2.

51

52.
53.
54.
55
5.6.

Wprowadzenie.

SYIMIBOLE ..ottt e84 s RS54 8 8 8R 8048 R AR

PrZEZNACZENIE UIZGUZENIA ..ottt tess e s s s8££ 5
Dyrektywy UE i NOrMY ZN@rmMONIZOWANE ...t ssss st st ss s sssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnns 6
Kompatybilnosc eleKtrOMAaBNETYCZNG. ... sssss s ss st 6
OdPOrNOSE NA ZADUIZENIB ..ot sssssess st ss s ss s s bbb 7
BEZPIECZENASTWO WYTODBU ..oooeevoeeces ettt sssssess st bbbttt 9
WATUNKI STOUOWISKOWE ......oooeesviiee st ssssss s sssss s sss s s 9
(@Fa ] ol aTaTTull o gT=Tul nY= a1 v = OO OO 9
LS ] = o Lo 0 1 /2O 9
WYMABANIA INSLALACYJNE oottt 9
Parametry TECINICZNE .ot bRt 10
ODWOOY WEJSTIOWE .oovrvveeveecestes st sssssssssssssssssssss s st sssss s s s sss s ss s R R b sRR eSS R RSt 10
Obwaody wejsciowe prgdowe .. .10
Obwaody wejSciowe SKtAdOWE] ZErOWE] PIrGaU . eceeveeeeemsminreseeeesseesssssssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssseees 10
ODWOY WEJSTIOWE NMAPIECIOWE ...oovvvrtreeeereeveeeesssssssssseeesessesssssssssssses s sssssssssssssssssssssesssssssssssssassssssssssssssssssssssessssssssssssssssssssessssssss n
W EJSTIA LRMIPEBIATUIOWE . ..oveoooseeeevts sttt s s s eSS R s SessR eSS b bt n

Wejscia optyczne do detekcji tuku
Analogowe wejscia technologiczne

WWEJSTIA OWUSTANOWE .....oooovvvivieeesssescsessssss s sssssssssss s8R
ODWOTY WYJSTIOWE «....ovvoooevivsseeeesesessissssses s ssssssssssss s ssssss s8R
ObwOody KONTroli CEWEK WYAGTZNTKG ... vt sssss st sess st 12
Obwdd wyjSciowy Wyzwalatza MAaBNELYCZNEED cccc.cvvvvveveeerseseeeeesssssssssssssss s ssssssss s ssssssssss s sssssssss s 12

Wyjscia dwustanowe.
ZASILANIE o .oeteetteeeeseeeees st ebs s8££ E £ RRR £ R R R R R R

ZIBEAT .ovtreeeteeeesseeees e ses et s8££ E £ E £ ERERE£EEE£RE £ R R RRREERRRREERRRRRERR e
Warunki srodowiskowe

SEOPIBI DCNTONY coottttte et ssssss s8R
ZEGEZA s

K OIMIUNIKGEJ@ ettt ess s8R 5888888588858
BLGEZE INZYNHBISKIE .ttt bR
IVLBSA T WYITHAIY oot s s bR bbb st e st
JEANOSTKA DAZOWA ..ot RS R R0
PANEBL OOEGEZAINY ...t ees s a8 8 R8s
WS POECZYNNIKE POWIOTU oot ss s sss st s s s s s s s s bt s st 14
[WLa]2¢e=Ts [aTal=Tulla]a] g a 1= o 1Y 00O 14
CZASY WEGSNE ZADBZPIBEZEN ...oovvvveeveeervvse s sss s sssss s ssss s ss st s s a st 15
HMI = INEEIFRJS UZYTKOWNIK ...t sss s ss sttt ss s bbbt nnren 15
OPrOSramMOWANIE NAIZEUZIOWE ........ceuuurreeeemuseeeeeessseeesessssssseeesessssses st ess8ss 8884058888k 15
FUNKCIE 1 DZNACZENIB ..ttt 16
INOITUNBEY oot a b sRs bR bR R et b st 16
Algorytmy.. .18
WWETSJE WYKONANIA ottt ss st s st s s s st e st bbb s st sttt es s 20
PANELWETSJA A oottt eess st 8 4885585885588 20
PANELWETSJA Bo.ooooeet et etissssssss et sss et sss 8885588885858 20
JBANOSTKA DAZOWA ...ttt bbbt 21

Spos6b montazu
Karty rozszerzen

CZUJNIKE LEIMIPBIATUIY oottt eesseeessses s sess st ss s st 8885888588885 3]
SPECYFIKATIA ZAMOWIBNIG. ....ooovvrerreeeseseseesssssees s sssssssss s ssssss bbb 33
BOONTAKT oo eeteeeeeseeecssssessssee et esss e sss s ss s8R 8888588854588 8814588884588 5 88885 35

IU_61739_07_SPECIFICATION_MG8 3/35



M_GB STEROWNIK POLOWY

1. Wprowadzenie

1.1.  Symbole

A Znak ostrzeZenia elektrycznego wskazujacy na wazng informacie zwigzang z obecnoscia
zagrozenia, ktdre moze spowodowac porazenie pradem elektryczrnym.

A Znak ostrzezenia, wskazujgcy na wazng informace zwigzang z ZzagroZeniem,
ktdre mogtoby spowodowac uszkodzenie lub niewtasciwe dziatanie urzadzenia.

®
l Znak informacyjny, wskazujgcy na wyjasnienie istotnych cech i parametrow urzadzenia.
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STEROWNIK POLOWY M-G8

2. Przeznaczenie urzgdzenia

M G8 Sterownik polowy M-G8 przeznaczony jest do pracy w charakterze
wielofunkcyjnego sterownika polowego w sieciach WN, SN i nn.

Sterownik Polowy M-G8 jest modutowym uniwersalnym urzadzeniem realizujgcym funkcje pomiarowe,
zabezpieczeniowe, automatyk, sterowania i transmisji danych. Urzgdzenie zbudowane jest z jednostki bazowej
wyposazonej w moduty funkcjonalne w postaci wymiennych kart rozszerzeri oraz odtgczalnego panelu
operacyjnego. Jednostka bazowa zawiera sloty przeznaczone do instalacji kart rozszerzen. Panel operatorski
wystepuje w dwdch wariantach, rdznigcych sie rozmiarem oraz iloscig diod przeznaczonych do konfiguracji przez
uzytkownika.

Urzadzenie moze by¢ skonfigurowane jako natablicowe lub zatablicowe, co powala klientowi decydowac o sposobie
jego montazu bez koniecznosci definiowania tego w momencie sktadania zamadwienia.

Panel posiada nowoczesny, intuicyjny i przyjazny dla uzytkownika interfejs z mozliwoscig zdalnego udostepniania
na urzadzeniach mobilnych. Zwieksza to komfort pracy obstugi i pozwala na konfiguracje wszystkich urzadzen
M- G8 z poziomu jednego urzadzenia mobilnego. W celu uzyskania funkcjonalnosci panelu operatorskiego nalezy

na urzadzeniu mobilnym zainstalowac aplikacje ViConnect S . Aplikacja ta posiada funkcjonalnosc goracej
rezerwy, pozwalajgcej na przenoszenie zasobow pomiedzy sterownikami polowymi oraz archiwizacje w urzadzeniu
mobilnym i serwerze w chmurze.

L/R

E
@09

N
O
oK

Rys. 21. Widok sterownika polowego M-GE
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M_GB STEROWNIK POLOWY

2.1. Dyrektywy UE i normy zharmonizowane

Dyrektywy UE:

w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC) 2014/30/UE - Sterownik polowy bez modutu radiowego WiFi;

w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich dotyczgcych udostepniania na rynku
urzadzen radiowych (RED) 2014/53/UE - modut radiowy WiFi;

w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich odnoszgcych sie do udostepniania na rynku
sprzetu elektrycznego przewidzianego do stosowania w okreslonych granicach napiecia (LVD) 2014/35/UE;

w sprawie ograniczenia stosowania niektdrych niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i
elektronicznym( RoHS) 2011/65/UE i 2015/863.

Tab. 2117 Normy ogdlne i zharmonizowane.

Nr. normy Tytut normy
Sterownik polowy bez modutu radiowega WIFi

Przekazniki pomiarowe i urzadzenia zabezpieczeniowe -- Czes¢ 1: Wymagania
wspolne

PN-EN 60255-1:2010

Przekazniki pomiarowe i urzadzenia zabezpieczeniowe -- Czesc 26: Wymagania

PN-EN 60255-26:2014-01 L )
dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej

Przekazniki pomiarowe i urzadzenia zabezpieczeniowe -- Czesc 27: Wymagania

PN-EN 60255-27:2014-06 , .
bezpieczenstwa wyrobu

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

Dokumentacja techniczna oceny wyrobdw elektrycznych i elektronicznych

PN-EN IEC 63000:2019-01 o , ) } L .
z uwzglednieniem ograniczenia stosowania substancji niebezpiecznych.

Modut radiowy WiFi

Szerokopasmowe systemy transmisyjne -- Urzadzenia transmisji danych
pracujace w pasmie 2,4 GHz -- Zharmonizowana norma dotyczaca dostepu do
widma radiowego

PN-ETSI EN 300 328 V2.2.2:2020-03
(ETSI EN 300 328 V2.11 (2016-11))

Norma kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dotyczaca urzadzen i
systemdw radiowych -- Czes¢ 1. Wspdlne wymagania techniczne -—-
Zharmonizowana norma kompatybilnosci elektromagnetycznej

PN-ETSI EN 301 489-1V2.23:2020-07
(Draft ETSI EN 301489-1V2.2.0 (2017-03))

Norma kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dotyczaca urzadzen i

PN-ETSI EN 301488-17 V3.2.4.2021-05 systemow radiowych -- (Czes¢ 170 Wymagania szczegotowe dla
(Draft ETSI EN 301-489-17 V3.2.0 (2017-03))  szerokopasmowych systemow transmisji danych -- Norma zharmonizowana
kompatybilnosci elektromagnetyczne

Ocena zgodnosci elektronicznych i elektrycznych urzadzen matej mocy
z ograniczeniami podstawowymi dotyczacymi ekspozycji ludzi w polach
elektromagnetycznych (od 10 MHz do 300 GHz)

PN-EN 62479:2011
(EN 62473:2010)

2.2. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Tab. 221 Emisja zaburzeri
- - Norma
Port Zakres czestotliwosci Wartosci dopuszczalne
podstawowa
30 MHz .. 230 MHz 40 dB (pV/m) wartosc qua{sil—szczytowa mierzona w
odlegtosci 10m CISPRII
47 dB (uV/m) wartos¢ quasi-szczytowa mierzona w
230 MHz ...1000 MH
Obudowa z z odlegtosci 10m
1GHz ... 3GHz 56 dB (uV/m])wartos¢ srednia mierzona w odlegtosci 10m
Lo ) ) L. CISPR22
3GHz..6 GHz 60 dB(uV/m) wartosc srednia mierzona w odlegtosci 10m
79 dB(uV) wartosc¢ quasi-szczytowa
0,15 MHz - 0,5 MHz e :
Zasilanie 66 dB(uV) wartosc srednia CISPR 22
pomaocnicze 0.5 MHz - 30 MHz 73 dB(uV]) wartosc qufa,si,—szczlytowa
60 dB(uV) wartosc srednia
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STEROWNIK POLOWY

M-G8

221 Odpornosc na zaburzenia
Tab. 2211 Porty kormunikacyjne
, Norma Kryteria
Rodzaj zaburzenia Zakres badan Opis y "
podstawowa akceptacji
przemiatanie czestotliwosci
0,15-80 MHz Czestotliwosc
) 10V r.ms.
Zaburzden'a 80 %AM (1kHZ) %AM [1kHZ)
ind EFZEWD 2one L 150 Q Impedancja Zzrédta w omach
indukowane przez pola
F.] , p skanowanie czestotliwosciami PN-EN 61000-4-6 A
0 czestotliwosci —
) . 27 MHz, 68 MHz Czestotliwosci
radiowej. Modulowane
. 10V (rms)
amplitudowo
80 %AM (1kHz) Modulacja amplitudowa
150 Q Impedancja zrédta
100 % Cykl roboczy
Szybkozmienne 5/50 ns Tr/Th
zaburzenia przejsciowe 5 kHz Czestotliwos¢ powtarzania PN-EN 61000-4-4 B
- Strefa A 2 kV Napiecie szczytowe
1 MHz Czestotliwosc oscylacji napieciowej
75ns Tr — Czas narastania napiecia
Przebi lacyj 400 Hz Czestotliwosc paowtarzania
rzebieg oscylacyjny estotIwost PowWRaresr PN-EN 61000-4-12 B
ttumiony 200Q Impedancja wyjsciowa zrodta
O kv Szczytowe napiecie roznicowe
TkV Szczytowe napiecie wspodlne - do PE
12/50 (8/ 20) s Napiecie (prad) zbocze n?r'astajqce /
Ud Strefa A czas do potowy wartosci Tr /Th BN-EN E1000-4-5 B
ar - Strefa — - -4~
4 kV linie - PE
2Q Impedancja wyjsciowa Zrodta
Tab. 2212  Porty wejscia | wyjscia [w tym tory pomiarowe]
, ) Norma Kryteria
Rodzaj zaburzenia Zakres badan Opis y .
podstawowa akceptadji
przemiatanie czestotliwosci
0,15-80 MHz Czestotliwosc
) oV r.m.s.
Zab“rze”'a 80 %AM (1kHZ) %AM (1kHZ)
ind E[]rzev:](; zrozr;e ol 150 Q Impedancja Zzrédta w omach
indukowa z pola
p. . p skanowanie czestotliwosciami PN-EN 61000-4-6 A
0 czestotliwosci —
) . 27 MHz, 68 MHz Czestotliwosci
radiowej. Modulowane
. 10V (rms.)
amplitudowo
80 %AM (1kHZ) Modulacja amplitudowa
150 Q Impedancja zradta
100 % Cykl roboczy
Szybkozmienne 5/50 ns Tr/Th
zaburzenia przejsciowe 5 kHz Czestotliwos¢ powtarzania PN-EN 61000-4-4 B
- Strefa A 4 kV Napiecie szczytowe
1 MHz Czestotliwosc oscylacji napieciowej
75ns Tr — Czas narastania napiecia
Przebi lacyj 400 H Czestotliwose powtarzani
rzebieg olscy acyjny z zes “.N SC.I,J .W a ,a, ia DN-EN 61000-4-12 B
ttumiony 200 Q Impedancja wyjsciowa zrodta
1kV Szczytowe napiecie réznicowe
25kV Szczytowe napiecie wspdlne - do PE
Napiecie (prad) zbocze narastajace /
12/50 (87 20 L
/50 (8/20) s czas do potowy wartosci Tr /Th
ud Strefa A il linia ~linia PN-EN 61000-4-5 B
- t - =A-
ar-strere 4V linie - PE
2Q Impedancja wyjsciowa zZrodta
Napiecie réznicowe Test napieciowy (r.m.s.) PN-EN 61000-4-16 A

IU_61739_07_SPECIFICATION_MG8
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STEROWNIK POLOWY

Czestotliwosc sieciowa 100V (miedzy liniami)
- Strefa B
(Dotyczy tylko wejsc Napigcie wspdlne Test napieciowy (r.m.s.)
dwustanowych) 300V (miedzy linig a PE)

Tab. 2213  Port zasilania pomocniczego

Kryteria
Rodzaj zaburzenia Zakres badan Opis Norma podstawowa y "
akceptacji
przemiatanie czestotliwosci
0,15-80 MHz Czestotliwosc
) 10V r.m.s.
Zab”rzen'a 80 %AM (1kHZ) %AM (1kHZ)
ind Erzewo Z0ne L 150 Q Impedancja zrodta w omach
indukowane [ZIJTZE,Z I,:]O a skanowanie czestotliwosciami PN-EN 61000-4-6 A
0 czestotliwosci ———
) . 27 MHz, 68 MHz Czestotliwosci
radiowej. Modulowane
. 10V (rm.s)
amplitudowo
80 %AM (1kHz) Modulacja amplitudowa
150 Q Impedancja zradta
100 % Cykl roboczy
Szybkozmienne 5/50 ns Tr/Th
zaburzenia przejsciowe 5 kHz Czestotliwose powtarzania PN-EN 61000-4-4 B
- Strefa A 4 kV Napiecie szczytowe
1 MHz Czestotliwos¢ oscylacji napieciowej
75ns Tr - Czas narastania napiecia
i j 400 H Czestotliwos¢ powtarzani
Przebieg 0§cylacyjny z zes “.N sc.? .w a ,alla PN-EN 61000-4-12 5
ttumiony 200Q Impedancja wyjsciowa zrodta
1kV Szczytowe napiecie réznicowe
25kV Szczytowe napiecie wspolne - do PE
Napiecie (prad) zbocze narastajace /
12/50 (87 20 .
/50 (8/20) us czas do potowy wartosci Tr /Th
Udar - Strefa A 2 kV L-N PN-EN 61000-4-5 B
4 kV (LN - PE)
2Q Impedancja wyjsciowa zrodta
0% dla<0,5i1ckresu AC lub <50 ms A
AC and DC Przerwy | ° D.C
zapady w napieciu . dla <10 okresgw A. C. lub <200 ms C
zasilajacym 40 % 0C. PN-EN 61000-4-11 (dla czasu
0% odpowiada PN-EN 61000-4-29 dtuzszego
catkowitemu zanikowi 70 % dla <25 okreséw A. C. lub <500 ms od
napiecia zasilajgcego ? D.C. przedstawi
onego)
Tab.22.14  Port dostepu przez obudowe
Kryteri
Rodzaj zaburzenia Zakres badan Norma podstawowa v |a"
akceptagji
Promieniowane pole 80-1000 MHz
elektromagnetyczne o 10V/m (rms) IEC 61000-4-3 A
czestotliwosci radiowej.
Modulowane amplitudowo 80% AM (1 kHz)
Wyt i Wytad ie kontakt 6 kV iecie tad i
ytadowania yta owamle on .a owe [nap.|ec.|e a owanlla] EC 61000-4-2 B
elektrostatyczne Wytadowanie powietrzne 8 kV (napiecie tadowania)
bol " 50 Hz czestotliwose A
e magnetyczne
ole magnetyczne o 30A(rms)/m - ciagte IEC 61000-4-8 o

czestotliwosci sieciowej

300A(rms)/m-od1do3s

8/35
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STEROWNIK POLOWY M-GS8

2.3. Bezpieczenstwo wyrobu

Proby napieciowe izolacji statej i rezystancja izolacji dla portéw zasilajgcego, komunikacyjnego, wejscia, wyjscia i
tordow pomiarowych

Tab. 23] Bezpieczeristwo wyrobu
Norma
Rodzaj testu izolacji Wartos¢
podstawowa
Wyt tosc elekt dt trwat, totliwosci
yirzymatost elextryczna QHUgotwata 0 C2eStOTIWOSEL 55 Ly/AC 1 minuta ub 31 kV/DC 1 minuta
sieciowej 50 Hz
Wytrzymatosc na napiecia udarowe 5 kVimpuls 1,2/50 ps; 0,5 J PN-EN 50255-27
Rezystancja izolacji >100 MOhm 500 vVDC
<0,)QdlaU<12Vil>20A[AC lub
Ciagtos¢ rezystancji uziemienia = a ! (ACrms PN-EN 60255-27
DC),60s
2.4. Warunki srodowiskowe
Tab. 24.1 Badania srodowiskowe
Test Norma Opis testu
Minimalna t t -20°CN i
Zimno PN-EN 60068-2-12009 N inimalna temperatura pracy O / 6°godzm .
Minimalna temperatura przechowywania -30°C/16 godzin
Maksymalna temperatura pracy +55°C/16 godzin
Such PN-EN 60068-2-2:2009
uche goraco Maksymalna temperatura przechowywania +70°C/16 godzin
Wilgotne goraco state PN-EN 60068-2-78:2013-11 +40°C; 95% rh /10 dni

2.5. Odpornosc¢ mechaniczna

Tab. 2517 Badania mechaniczne
Test Norma Klasa
Badania wytrzymatosci i odpornosci na wibracje sinusoidalne PN-EN 60255-21-11999 Klasa 2
B i t toscii SCi j i
adania wytrzymatosci i FJdpornosu na udary pojedyncze i PN-EN 60255-21-2:2000 Klasa 2
wielokrotne
PN-EN 60255-21-
B i jsmi KL
adania sejsmiczne 31999/Ap1:2002P asa 0
2.6. Stopien ochrony
Tab. 2.6.] Stopieri ochrony
Test Opis Norma Stopieni ochrony
Stopien ochrony z,a[:.uewmany przelz 0d strony ztacz bez zamontowanych ztgcz IP 20
obudowe dla czesci wykonawczej PN-EN 60529:2003
(Kod IP) 0d strony ztgcz z zamontowanymi ztgczami IP 30
0d strony panelu uzytkownika 1P 67
L, . Od strony ztacza - bez zamontowanego
St h IP 20
OPIen ochrony zapewniany przez przewodu potgczeniowego PN-EN 60529:2003
obudowe dla panelu (Kod IP)
0d strony ztgcza - z zamontowanym 1P 30
przewodem potgczeniowym
2.7. Wymagania instalacyjne
Tab. 2,71 Wymagania instalacyjne
Definicja Wymaganie
Klasa ochronnosci 1
Kategoria przepiecia 1l
Stopien zanieczyszczenia 2
Strefa srodowiska przemystowego B
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3. Parametry techniczne

3]. Obwody wejsciowe

50/60 Urzadzenie moze wspdtpracowac z sieciami o czestotliwosci 50 Hz lub 60 Hz
y4

Zakres pomiaru czestotliwosci

45Hz..B65Hz
311 Obwody wejsciowe pragdowe
Przektadniki pragdowe
Prad znamionowy In TAiIS5A
Obcigzalnosc pradowa dtugotrwata 51In
Obcigzalnosc pradowa jednosekundowa 100 In
Obcigzalnosc¢ pradowa dynamiczna 2501In
Pobdr mocy przy pradzie znamionowym < 0,6 VA/ faze
Zakres pomiaru <60In
° Wybor wersji 1 A lub 5 A mozliwy z pozycji menu urzadzenia lub zainstalowanie dedykowanego
l modutu dla konkretnej wartosci prgdu nominalnego
Przektadniki pradowe matej mocy CR/CRR
Prad znamionowy In 20A..1000A
Rezystancja obwodu pomiarowego 48 kQ
Zakres pomiaru <60In
S[mV/A] n [=) =] Q
n (=] LN n (e3] LN
wspdtczynnik th ﬂl $ ? N n E ~ M
przetwarzania = ko = = N I o o o
(czutosc) U U U U (W] U U U U
F=50 Hz 0,52 1,08 1,04 1,14 2,16 2,10 1,04 1,01 3.18
F=60Hz 0,62 1,30 1,25 137 | 2,60 | 2,52 1,25 1,21 | 3.82
. W przypadku zastosowania przetwornikow pradowych matej mocy prad znamionowy In jest rowny
l pradowi bazowemu Ib.
®
l Dodatkowe informacje dotyczace przetwornikow CR i CRR na stronie energetyka.itr.org pl.
312 Obwody wejsciowe sktadowej zerowej pradu
Prad znamionowy 10n 0,05A
1A
Obcigzalnosc¢ pradowa dtugotrwata 510n
Obcigzalnosc pradowa jednosekundowa 5010n
Pobdr mocy przy pradzie znamionowym <0,2VA
Zakres pomiaru <510n

Wejscie pomiarowe posiada dwa obwody pomiarowe rdznigce sie 20-krotnie czutoscia. Wybdr

obwodu odbywa sie poprzez podtaczenie do odpowiednich  zaciskdw — pomiarowych
[ odpowiedniej konfiguracji w urzgdzeniu.

f Podtaczenie zaciskdw pomiarowych w zaleZnosci od pradu znamionowego:

Prad znamionowy Nr zacisku w module Nr zacisku w module
I0n (A2, AI8) (AIMLANZ, AI21, Al22, AI31, AI32, Al41, Al42, AIST)
0,05A 13,15 9.1
1A 14,15 10,1
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313 Obwody wejsciowe napieciowe
Napiecie znamionowe Un 100/\3V
Napiecie znamionowe UOn 100V
Wytrzymatosc napieciowa <25Un
Pobdr mocy przy napieciu znamionowym <0,2VA
Zakres pomiaru Un <2Un
Zakres pomiaru Uon <2UO0n
Przektadniki napieciowe matej mocy UR
Napiecie znamionowe Un 325/\3V
Zakres pomiaru Un <2Un
Obcigzalnosc wejsciowa 200k Q
Izalatory reaktancyjne UC
Napiecie znamionowe Un 100/V3V
Prad mierzony z izolatordw przy napieciu znamionowym sieci powinien miescic sie w zakresie 0,05..055mA
Wartos¢ pojemnosci izolatorow 50..150 pF
3.14. Wejscia temperaturowe
Typ czujnika PTI0OO0
Zakres pomiaru -50°C...300°C
Typ czujnika bezprzewodowy autonomiczny (temperatura) AST-05
Zakres pomiaru -25°C..125°C
Typ czujnika bezprzewodowy bateryjny (temperatura) AST-06
Zakres pomiaru -25°C..125°C
Typ czujnika bezprzewodowy bateryjny (temperatura, wilgotnosc) ASTH-01
Zakres pomiaru -25°C..125°C
0..100% RH

3.15. Wejscia optyczne do detekgji tuku

Typ ztacza - bez samakontroli
- zsamokaontrolag

HFBR-4531Z Avago

AFBR-4526Z Avago

Typ swiattowodu- bez samokontroli CWKF-1001
- zsamaokontrolg I-V2Y 25 980/1000
Maksymalna dtugosc swiattowodu pojedynczego czujnika 15m
3.16. Analogowe wejscia technologiczne
Zakres pomiaru 4mA..20 mA
317 Wejscia dwustanowe
Napiecie znamionowe DC 24 V
Minimalne napiecie pobudzenia DC18V
Maksymalne napiecie odwzbudzenia pDC13V
Pobdr pradu przed pobudzeniem <11 mA
Pobdr pradu po pobudzeniu <5mA
Napiecie znamionowe DC 48V
Minimalne napiecie pobudzenia DC36V
Maksymalne napiecie odwzbudzenia DC26V
Pobdr pradu przed pobudzeniem <bmA
Pobdr pradu po pobudzeniu <4 mA

Napiecie znamionowe AC/DCTI0 V

Minimalne napiecie pobudzenia

ACBOV/DCB83V

IU_61739_07_SPECIFICATION_MG8
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Maksymalne napiecie odwzbudzenia AC40V/DC52V
Pobdr pradu przed pobudzeniem <4 mA
Pobdr pradu po pobudzeniu <2mA
Napiecie znamionowe DC 220 V
Minimalne napiecie pobudzenia DC150V
Maksymalne napiecie odwzbudzenia pcao2v
Pobdr pradu przed pobudzeniem <2mA
Pobdr pradu po pobudzeniu <TmA
Napiecie znamionowe AC 230 V
Minimalne napiecie pobudzenia AC134V
Maksymalne napiecie odwzbudzenia AC78V
Pobdr pradu przed pobudzeniem <2mA
Pobar pradu po pobudzeniu <TmA
3.2. Obwody wyjsciowe
521 Obwody kontroli cewek wytgcznika
Liczba kontrolowanych cewek 3

Maksymalna opornosc cewki

10 kQ +10%

322 Obwad wyjsciowy wyzwalacza magnetycznego
Energia wyzwalania 01J
Napiecie wyjsciowe 12V

3.2.3. Wyjscia dwustanowe
Wyjscia przekaznikowo - paétprzewodnikowe (mocowe]

Zdolnosc tgczeniowa przy obcigzeniu rezystancyjnym

DC250V;8A; 2kW,1s
AC380V;8 A 2kVA

Zdolnosc taczeniowa przy obcigzeniu L/R=40ms

DC250V;8A;2kW,1s
AC250V;8 A; 2 kVA

Czestosc tagczen przy maks. obcigzeniu stykow

maks. 10/min

Materiat zestykow

AgCdO; AgCu/Au; 0,2 mm

Wyjscia przekaznikowe

Zdolnosc taczeniowa przy obcigzeniu rezystancyjnym

DC250V; 0.4 A 100 W
AC380V; 8 A; 2000 VA

Zdolnosc taczeniowa przy obcigzeniu L/R=40 ms

DC220V;015A 33W
AC250V; 8 A; 2000 VA

Czestosc tagczen przy maks. obcigzeniu stykow

maks. 10/min

Materiat zestykow

AgCdO

3.3. Zasilanie

Napigecie znamionowe (2 wersje]

DC185V..30 V
AC/DC 88V ..264V

Pobdr mocy

<20 VA

@ RPS - Redundantne Zasilanie

AC/DC2x88V..264V
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34. Zegar

Doktadnosc zegara

M-G8

<1min/ miesigc

3.5. Warunki srodowiskowe

Temperatura pracy

-20°C... +55°C

Temperatura przechowywania

-40°C ... +70°C

Maksymalna wilgotnosc¢ wzgledna

brak kondensacji lub tworzenia sie szronu, lodu

3.6. Stopien ochrony

Od strony ptyty czotowej IP67
Od strony ztgcz P20
0d strony ztgcz z zamontowanymi ztgczami IP30

3.7. Ztacza
Obwady pragdawe
Typ

roztaczalne sprezynowe lub srubowe

Przekroj przewodow

do 4,0 mm?

Obwady napieciowe

Typ

roztgczalne sprezynowe

Przekrdj przewoddw

do 2,5 mm?

Obwady wejs¢/wyjs¢ dwustanawych

Typ

roztgczalne sprezynowe

Przekroj przewodow

do 2,50 mm?

Obwody komunikacyjne

Typ

roztgczalne sprezynowe

Przekrdj przewoddw

do 1,5 mm?

3.8. Komunikacja

RS485

Predkosc 9600 bit/s ... 321600 bit/s
Parzystosc brak/parzystosc/nieparzystosc
Bit stopu 1 bit
Dtugosc znaku 8 bitow
Protokoty MODBUS RTU, IEC 60870-5-103, CANBUS
Swiattowdd

Typ ztacza ST
Typ swiattowodu 62.5/125 um
Predkosc 9600 bit/s ... 921600 bit/s
Parzystosc brak/parzystosc¢/nieparzystosc
Bit stopu 1 bit
Dtugosc znaku 8 bitow
Protokoty MQODBUS RTU, IEC 60870-5-103
Ethernet

Typ ztacza RJ45
Predkosc 10/100 Mb/s
Protokoty MODBUS-TCP, DNP3

3.9. tacze inzynierskie
Typ tacza

hermetyczne USB mini B
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3.10. Masa i wymiary

3.10.1. Jednostka bazowa

STEROWNIK POLOWY

Obudowa A
Masa 30kg..45kg
Wymiary (szerokosc, wysokose, gtebokosc) 208 /222 /106 mm
Wymiary otworu montazowego (szerokosc, wysokosc) 218 /227 mm
Obudowa B
Masa 32kg..47kg
Wymiary (szerokos¢, wysokosc, gtebokosc) 293 /222 /106 mm
310.2. Panel odtgczalny
Wersja A
Masa 0.9 kg

Wymiary (szerokosc, wysokost, gtebokosc)

175/ 252 /19 mm

Wersja B

Masa

13 kg

Wymiary (szerokos¢, wysokose, gtebokosc)

226 /252 /19 mm

3.11. Wspotczynniki powrotu

Wspotczynnik powrotu dla zabezpieczen nadmiarowych 0,98
WSspotczynnik powrotu dla zabezpieczer niedomiarowych 1.02
Wspatczynnik powrotu dla zabezpieczen nadmiarowych dziatajgcych
na podstawie pomiaru czestotliwosci 0,998
Wspotczynnik  powrotu  dla  zabezpieczern  niedomiarowych
dziatajacych na podstawie pomiaru czestotliwosci 1,002
3.12. Doktadnosc pomiaraw
Doktadnos¢ pomiaru pradu
dla przektadnikéw pradowych1Alub5A (0,2..81In) 05%
dla przektadnikéw pradowych 1A lub 5 A (zab Al>>>) 5%
dla przektadnikow pradowych ziemnozwarciowych 05%
dla przetwornikéw pradowych CR/CRR (0,2 ... 2 In) 05%
Doktadnos¢ pomiaru napiecia (0,2 ... 2 Un) 05%
Doktadnosc¢ pomiaru mocy czynnej i biernej (1< 81In, U < 2Un) 1.0 %
Doktadnosc pomiaru energii (1< 8 In, U<2Un) 1.0%
Pojemnosc licznikow energii 10 cyfr (MWh, MVarh)
Doktadnos¢ pomiaru czestotliwosci (45 Hz ... 65 Hz) 0,007 Hz
Doktadnos¢ pomiaru wspadtczynnika mocy (O ... 1) 1%
Doktadnos¢ pomiaru katow 1°
Doktadnosc¢ pomiaru temperatury <2°C
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3.13. Czasy wtasne zabezpieczen

Zabezpieczenie tukoochronne

Czas wtasny - dziatanie tylko na podstawie tuku elektrycznego <10 ms
Czas wtasny - dziatanie z aktywnymi dodatkowymi kryteriami pradowymi lub napieciowymi <15ms

Zabezpieczenia i automatyki wykorzystujgce pomiary pradow i napiec fazowych

Czas wtasny <30ms

Pozostate zabezpieczenia | automatyki

Czas wtasny <30 ms

3.14. HMI - interfejs uzytkownika

Kolorowy wyswietlacz dotykowy LCD* 600 x 1024 pikseli
Diody sygnalizacyjne 5 szt
Diody konfigurowalne (tréjkolorowe) Panel odtgczany wersja A- 12 szt.

Panel odtgczany wersja B- 24 szt.
Przyciski dedykowane (nawigacja, sterowanie, kontekstowe) 10 szt.
Przyciski konfigurowalne (Funkcyjne) 4 szt
t3cze do komunikacji z oprogramowaniem narzedziowym patrz rozdziat tacze inzynierskie
tacze do komunikacji z jednostkg bazowa dedykowane tgcze DVI

* Klawiatura urzadzenia pozwala na petng obstuge panelu, bez koniecznosci uzywania ekranu dotykowego. Na
zyczenie klienta sterownik M-G8 moze by¢ dostarczony bez funkcji dotykowego ekranu.

3.15. Oprogramowanie narzedziowe

M_LD ic Edvtor Funkcli Logi h wersja instalacyjna do nieodptatnego pobrania
g ytor Funkdl Loglcznyc znajduje sie na stronie energetyka.itr.org.pl

) Zdalny Panel Google Play
ViConnect

. Rejestrator Zaktdcen Czesc sktadowa aplikacji M-Logic
ViFault

Konfi tor Z PR online na stronie
onfigurator Zamowienia energetyka.itr.org.pl

@ Konfigurator Urzadzenia Czes¢ sktadowa aplikacji M-Logic
)

@ Generator Etykiet Czes¢ sktadowa aplikacji M-Laogic
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4. Funkcje i oznaczenia

4.

Nominaty

Tab. 4.1.1 Wartosci nominalne

STEROWNIK POLOWY

Nominaty
Nazwa Zakres Wartos¢ fabryczna Opis
fn [Hz] * gg 50 Wartos¢ znamionowa czestotliwosci sieci
[ ]
Un [V] 100 . 36000 6000 Wartos’c’l napiecif's miedzyfelszcrlwego .znlamionowego
strony pierwotnej przektadnikow napieciowych.
Un czutoée [V] ¢ 100 100 Wartosc .na,piecial zr?amionowego strony wtarnej
* 110 przektadnikow napieciowych.
e CR05-55
e CR1-25
e CR1-55
e CR1-120 . .
T ktadnik d t CR/CRR
Typ cewki o CR 2-95 CRRI-50 byp Prze adnika pqu owegoki matej mocy CR/
e CR 2-55 azujacego na cewce Rogowskiego.
e CRR1-50
¢ CRR1-80
e CRR 3-50
Wartos¢ pradu znamionowego strony pierwotnej
przektadnika pradowego (strona gornego napiecia
In [A] transformatoral:
10...10000 500 - dla obwoddw pradowych TAlub 5 A
20..1000 200 - dla obwodow pradowych CR/CRR
Wartosc pradu bazowego jako prad znamionowy np.:
Ib [A] silnika, generatora lub transformatora:
10...10000 500 - dla obwoddw pradowych TAlub 5 A
20..1000 200 - dla obwoddw pradowych CR/CRR
In czutoée [A] e5 5 Wartosc ‘p’rqdu znamionowego strony wtdrnej
o] przektadnikow pradowych
e YdI
e Yd5
e Yd7
o Yd
e Ynynb
Gr otgczen
tr:npsigrmictzora : \S;%mo Ydi Parametr okreslajacy grupy potaczen transformatora.
e Dy5
e Dy7
. Dyﬂ
o YyO
o Yyb
Wartos¢ znamionowa sktadowej zerowej strony
10n [A] 0,5..250 100* pierwotnej pradu obliczana z zaleznosci
10n [A]=10n czutos¢ * 10 przektadnia.
0N czutode [A] e 0,05 1 Wa,rtos'.c' znamiono.wa sktadowej zerowej pradu strony
o] wtornej przektadnika.
|10 przektadnia 10 250 100 Wartosc przektadni przektadnika sktadowej zerowej
[A/A] pradu.
Prady o 111213 2.3 Parametr .ok,res'Lajacy, spos0b i ilos¢ zainstalowanych
o (113 przektadnikow pradowych.
e U1, U2, U3 L e
it P tr okresl, \ biil tal h
Napiecia . U2 U2 Ul U2, U3 arame FFJ lres aqucy.sposo i ilos¢ zainstalowanyc
przektadnikow napieciowych.
o UI2
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Nazwa Zakres Wartosc Opis
fabryeczna
Pojem]nczls[cpi?nsora 30..200 150 Wartosc pojemnosci izolatoréw reaktancyjnych
Wartos¢ pragdu znamionowego transformatora (strona
InT[A] gornego napiecia transformatora):
10...10000 500 - dla obwoddw prgdowych TAlub 5 A
20 ..1000 200 - dla obwoddw pradowych CR/CRR
Wartos¢ pradu znamionowego strony  pierwotnej
przektadnika pradowego (strona dolnego napigcia
2.1In[A] transformatora):
10...10000 500 - dla obwoddw prgdowych TAlub 5 A
20 ..1000 200 - dla obwoddw pradowych CR/CRR
Wartos¢ pradu znamionowego transformatora (strona
2.InT[A] dolnego napiecia tra,nsFDrmatDra]:
10...10000 500 - dla obwodow pragdowych TAlub 5 A
20 ..1000 200 - dla obwoddw pradowych CR/CRR

E] * Wartosc fabryczna wynika ze specyFfikacii zamowienia.
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M-G8

4.2. Algorytmy

Tab. 421 Algorytmy zabezpieczeri, uktadow i automatyk
Uktady kontroli | sterowanlia
Nazwa Symbol Kod ANSI Opis / gtéwna Funkcja
. A_BREAKER Uktad kontroli stanu - ,wytgcznik”
Wytacznik . o
A_CTRL_BREAKER Uktad sterowania — ,wytgcznik
Stveznik A_CONTACTOR Uktad kontroli stanu - ,stycznik”
y A _CTRL_CONTACTOR Uktad sterowania — ,stycznik”
. A_LV_BREAKER Uktad kontroli stanu — ,wytgcznik nn”
Wytgcznik nn - - -
A _CTRL_LV_BREAKER Uktad sterowania — ,wytacznik nn
. A_LV_CONTACTOR Uktad kontroli stanu - ,stycznik nn”
Stycznik nn - -
A_CTRL_CONTACTOR Uktad sterowania — ,stycznik nn”
Wytgcznik A_BREAKER Uktad kontroli stanu — ,wytgcznik”
Uziemnik A _CTRL_BREAKER Uktad sterowania — ,wytgcznik”
Stycznik A_CONTACTOR Uktad kontroli stanu — ,stycznik”
Sygnalizacja A _CTRL_CONTACTOR Uktad sterowania — ,stycznik”
Kontrola
ciggtosci A_CCT Uktad kontroli ciggtosci cewek wytacznika
cewek
Automatyki
LRW A_CBF 50BF Lokalna rezerwa wytgcznikowa
SCOo A_FDF Samoczynne czestotliwosciowe odcigzanie
AZBK V1 A_SCBSFI Zataczenie baterii kondensatorow- pole zasilajgce
AZBK v2 A SCBSF2 Zatgczenie baterii kondensatorow- pole
odptywowe
<7R A_AFCO Automat.yka sa.moczynnego zatgczania rezerwy —
rezerwa jawna i ukryta
Samoczynne ponowne  zatgczenie - SPZ
SPZ vl A_ARF1 79 L
pieciokrotny
S t i - SPz
SPZ wyspowy A_ARF _ISLANDI 79 (Iamloczynne ponowne  zatgczenie
pieciokrotny
AWSC A_ACIF Wymuszenie sktadowej czynnej
Synchrocheck A_SYNCI Kontrola synchronizmu
Uktady
Blokada A_INTERLOCK Uktad blokady trwatej zatgczania tgcznika
Blokad
OKata A TEMP_INTERLOCK Uktad blokady przejsciowej zataczania tacznika
Przejsciowa
S lizacj
ygnalizacja A_ALARM Uktad sygnalizacji alarmu — szyna UP
Alarm
Awaryjne
W;:;czjenie A_TRIP Uktad awaryjnego wytgczenia — szyna AW

E] Obwody zabezpieczen pragdowych i napieciowych korzystajg z sygnatow przekazywanych z przektadnikdw.
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Zabezpieczenia

Nazwa Symbol Kod ANSI Opis / gtdwna Funkcja
I> A_IGT1 SD/S]S/SZ;E]DF\;/;;!/EW Nadprgdowe fazowe/przecigzeniowe | stopnia
[>> A_IGT2 50/515/055;;DF\;{5571;//67V Nadpradowe fazowe Il stopnia
[>>> A_IGT3 50/51 Nadpradowe fazowe Ill stopnia
Al>>> A_IGT3 50/51 Autonomiczne nadpradowe fazowe Ill stopnia
|>zalezne A_IDMT 51/67 Nadpradowe zalezne
I< A_ILT 37 Podpradowe fazowe / Utrata obcigzenia
10> A_EF 50N/51IN Nadprgdowe ziemnozwarciowe | stopnia
|0>kierunkowe A_EFD 67N Ziemnozwarciowe kierunkowe
|0>zalezne A_EFIDMT 5IN Ziemnozwarciowe zalezne
VO AYOGT S1YN Admitancyjnile/ Konduktancyjne /
Susceptancyjne
12F> ATID Detekcja prgdu magnesowania
U> A_UGT 59 Nadnapieciowe
U< A_ULT 27 Podnapieciowe
uo> A_UOGT 59N Nadnapieciowe sktadowej zerowej
uz- A_U2GT 47 Nadnapieciowe sktadowej przeciwnej
F> A_FGT 81H Nadczestotliwosciowe
F< A_FLT 8IL Podczestotliwosciowe
df/dt A_DFDT 81 0d szybkosci zmian czestotliwosci
Cos ¢ A_COS 55 Wspotczynnik mocy
P> A_DPGT 32P Maocowe kierunkowe
P< A DPLT 32P Mocowe kierunkowe
P<0 A PLZT 37P Zwrotnomocowe
I[tR> A_MS 48/51LR Rozruchowe silnika
NFR> A_NS 66 0d czestotliwosci rozruchow
ItUs A LR 51LR 0d zahamowania wirnika
[tA> A UL Od asymetrii pragdowej
[tS> A_PS 78PS 0d wypadniecia z synchronizmu
U123 A_PRDC 47 Od kolejnosci wirowania faz
om> A THERM 49 Przecigzeniowe - model cieplny
Tech ADIP 62 Te@,nologiczne dziatajace na podstawie stanow
wejst dwustanowych
t ukoochronne A_ARC 50L/27L Zabtlazp?ieczen?e tukoochronne z  kryterium
napieciowym i prgdowym
Clock A CLOCK Uktad zegara sterujgcego
Temp A TEMP 497 Temperaturowe

Po ustaleniu z producentem istnieje moZliwosc rozszerzenia Funkcjonalnosci o dodatkowe
algorytmy zabezpieczeri, uktadow i automatyk.

H
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5. Wersje wykonania

51. Panelwersja A

L/R =

®
o)

Rys. 5.1.1 Wymiary obudowy [wersja A]

52. Panelwersja B

252

-

226

Rys. 5.2.1 Wymiary obudowy [wersja B]
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5.3. Jednostka bazowa

222
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Rys. 551 Wymiary jednostki bazowej w wersji A
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Rys. 5.5.3 Widok sterownika polowego M-G8 z panelem operatorskim w wersji A
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Rys. 5.34 Wymiary sterownika polowego M-G8 z panelem operatarskim w wersji A
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Rys. 5.3.6 Wymiary sterownika polowego M-G8 z panelem operatorskim w wersji B
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5.4. Sposdb montazu

226

153

o

k.

M-G8

L 118

232

Rys. 5.4.1 Wymiary otworu montazowego sterownika polowego z panelem operatorskim w wersji A

201

[ .

1

)
u*dp,?"/

Mo

226

2345

210

Rys. 5.4.2 Wymiary otworu montaZzowego sterownika polowego z panelem operatorskim w wersji B
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Rys. 5.4.3 Wymiary otworu montaZzowego panelu operatorskiego w wersji A
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Rys. 5.4.4 Wymiary otworu montaZzowego panelu operatorskiego w wersji B
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Rys. 5.4.5 Wymiary otwordow montazowych jednostki bazowej w wersji A
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Rys. 5.4.6 Wymiary otwordw montazowych jednostki bazowej w wersji B
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Rys. 5.4.8 Montaz natablicowy sterownika polowego z panelermn operatorskieso w wersji A
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Rys. 5.4.9 Montaz natablicowy sterownika polowego z panelem operatorskieso w wersji B
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Rys. 5.4.10 Montaz zatablicowy sterownika polowego z panelem operatorskiego w wersji A
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Rys. 5.4.711 Montaz zatablicowy sterownika polowego z panelem operatorskieso w wersji B

Rys. 5.4.12 Montaz zatablicowy sterownika polowego z panelem operatorskiegso w wersji A
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5.5. Karty rozszerzen

STEROWNIK POLOWY

Kod Opis
Zasilacze PS11 Zasilacz pojedynczy 18..30 V DC
pPS21 Zasilacz pojedynczy 88..264 V AC/DC
pS3 2 Zasilacz redundantny 88...264 V AC/DC
Jednostka centralna Cu1 Port USB,
Port komunikacji z panelem
Bateria,
1x RJ45, MODBUS TCP, DNP3
1x RS485, MODBUS RTU, IEC 60870-5-103
Moduty komunikacyjne CM1_2_RS485 2x RS485 4 przewodowy, MODBUS RTU

CM3_1 RS485_1_OPTO

1x R5485, MODBUS RTU; 1x OPTO, MODBUS RTU

CMB_2_RS485_PPM2

2x R5485, PPM2 , CANBUS

CM7_1_ETH_1_RS485

Ix RJ45, MODBUS RTU; 1x RS485, MODBUS RTU

Moduty wejs¢ pomiarowych

All_4U_100V 4 pomiary napiecia (100V)

Al2_41_CR1 3 pomiary pradu CR/CRR, 1 pomiar 10

Al3_3U_URI1 3 pomiary napiecia UR

Al4_8 010V 8 wejs¢ 0..10V

Al5_8 4 20mA 8 wejsc 4..20mA

Al6_6_PT100 6 wejs¢ PTI00

Al7_3 400V 3 pomiary napiecia 400V

Al8_413U_CR_UR 3 pomiary pradu CR/CRR, 1 pomiar 10, 3 pomiary

napiecia UR

AIS _313U_CR_UC

3 pomiary pradu CR/CRR,
3 pomiary napiecia UC

Al_414U_5A 3 pomiary pragdu 5A - ztgcze sprezynowe
1 pomiar lo
4 pomiary napiecia 100V
A3 _31>>> Odcinacz pradowy - ztgcze sprezynowe
Al21_414U_5A 2 pomiary pradu 5A - ztgcze srubowe
1 pomiar lo
4 pomiary napiecia 100V
Al23_3l>>> Odcinacz pradowy - ztgcze srubowe

Al31_413U_5A_UR

3 pomiary pragdu 5A - ztgcze sprezynowe
1 pomiar lo
3 pomiary napiecia UR

AIS1 414U_CR

3 pomiary pradu CR/CRR - ztacze sprezynowe
1 pomiar lo
4 pomiary napiecia 100V

AIB1 _3I13U_5A_UC

3 pomiary pragdu 5A - ztgcze sprezynowe
3 pomiary napiecia UC

Al71_413U_SA_400V

3 pomiary pradu 5A - ztgcze sprezynowe
1 pomiar lo
4 pomiary napiecia 400V

Moduty wyjs¢ pomiarowych

28/ 35

A01.8_0_10V

8 wyjsc 0..10V

AO2_8 4 20mA

8 wyjéc 4..20mA

IU_61739_07_SPECIFICATION_MGS8



STEROWNIK POLOWY

M-G8

Moduty wejs¢ dwustanowych

BI1.12_24V 12 wejs¢ dwustanowych o napieciu 24 V DC
BI2_12_42VAC 12 wejs¢ dwustanowych o napieciu 42 V AC
BI3_12_48vDC 12 wejs¢ dwustanowych o napieciu 48 V DC

Bl4_12_110VDC

12 wejs¢ dwustanowych o napieciu 110 V DC

BI5_12_220VDC

12 wejs¢ dwustanowych o napieciu 220 V DC

BI6_12_230VAC

12 wejs¢ dwustanowych o napieciu 230 V AC

Moduty wyjsc¢ dwustanowych BO1_8 8 wyjsc¢ dwustanowych
BO2_6 8 wyjs¢ dwustanowych, w tym 2 mocowe
MTC (wyzwalacz magnetyczny)
Kontrola ciggtosci cewek wytacznika (KCW)
BO3_7 7 wyjs¢ dwustanowych, w tym 2 mocowe
Kontrola ciggtosci cewek wytgcznika (KCW)
Moduty inne 0ON_4ARC 4 wejscia do detekcji tuku elektrycznego
SBI_TEMP 11 pomiaréw temperatury, 2 pomiary wilgotnosci
PS1_1
PS2_1 PS3_2

1
Supply 1 . Supply 1
[:1 2

3 H

Supply 2

[~][]

w

[+]
B

P
w

Rys. 5.5.] Moduty zasilaczy
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GhD | 1] G [ 1] GND | 1] T8
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2 RT{4 2 RT{4] RT- 4 Ti1
2\5 z|5\ 2\5 H1
viel v {8 v 6l H2
7] [7] 7]

Rys. 5.5.2 Moduty komunikacyjne Rys. 5.5.3 Modut eTermp
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M-G8

Alll

AI31
AI71

AI21

Al61

AISL

AI9

AI8

A7

Al6

AIS

Al4

AL3

Al2

All

4.&1&@ gjjmlﬂ-u@ml
LITILY T LT
o gE e

TP g
prempeseRs

coemeaas sy
1¢$¢ﬂr@ﬁ
TR af
PR

comsesezz

e (s o~ o e | 9|
L L Lot L

* * * *

— o ™M o

o p] =) ]

Rys. 5.5.4 Moduty wejsc pomiarowych
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Rys. 5.5.6 Moduty wejsc dwustanowych

Rys. 5.5.5 Moduty wyjsc pomiarowych
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Rys. 5.5.7 Moduty wyjsc dwustanowych Rys. 5.5.8 Modut wejsc optycznych

5.6. Czujniki temperatury

Czujnik ASTH-01 stuzy do pomiaru temperatury i wilgotnosci powietrza w otoczeniu czujnika. Sensor jest
przystosowany do montazu za pomocg magnesu do metalowych obuddw, scian, wspaornikdow, z mozliwoscig
dodatkowego zabezpieczenia sensora plastikowg opaska zaciskowa.

Sensor wyposazony w zasilanie bateryjne, poziom natadowania baterii CR2450 wysytany jest

bezprzewodowo do jednostki oraz dodatkowo sygnalizowany mrugnieciem diody LED, w
trakcie instalacji baterii. Jedno dtugie migniecie oznacza natadowane ogniwo, dwa krdtkie
migniecia roztadowane.

41,5
39,5 25

[=] i =]
i
[=]

40

tukasiewicz-ITR

Modet: (AS D

Serial No: PO006
MAC:F2:77:AA:AA:ECE6_O

Rys 5.6.1 Wymiary czujnika temperatury [ wilgotnosci ASTH-0]1

Parametry techniczne

Zasilanie Bateria CR2450, 3V DC
Czas dziatania S5lat
Komunikacja Bluetooth, na odlegtos¢ do 15m
Czestotliwosc wysytania danych Nie rzadziej niz 120s
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Zakres pomiarowy -25°C ... +125°C,
0..100% RH

Doktadnos¢ +/-0,22°C,
+/-2 RH

Montaz Na czesciach nieprzewodzgcych, za pomocg magnesu lub opaski z rzepem
oraz plastikowej opaski odpornej na wysokie temperatury

Wymiary 40x40x25mm
Waga 50g

Czujnik AST-05 stuzy do pomiaru temperatury elementdw przewodzgcych prad. Montowany moze by¢ na szynach
przewodzacych prad, kablach oraz gtowicach kablowych.

—
Sensory temperatury serii AST-05 nie sg wyposazone w zasilanie bateryjne, zatem nie
wymagaja zadnych dodatkowych czynnosci po ich zainstalowaniu i uruchomieniu w
& =< rozdzielnicy. Montowane s3 na czesciach przewodzacych rozdzielnic elektrycznych za
pomoca tasmy klejacej znajdujacej sie na spodniej czesci sensora, opaski z rzepem oraz

plastikowej opaski odpornej na wysokie temperatury.

tukasiewicz-ITR

Model: (A S LEIE

Serial No: PO006
MAC:F2:77:AA:AAECE6_(

26

-

Rys. 5.6.2 Wymiary czujnika temperatury AST-05

Parametry techniczne

Minimalna wartosc przeptywajacego pradu do wzbudzenia 3A
Komunikacja Bluetooth, na odlegtosc do
15m

Czestotliwosc wysytania danych Nie rzadziej niz 60s
Zakres pomiarowy -25°C ... +125°C, krdtkotrwale
+150°C

Doktadnos¢ +/-2°C
Montaz Na czesciach przewodzacych

rozdzielnic elektrycznych za
pomocg tasmy Klejgcej
znajdujacej sie na spodniej
czesci sensora, opaski z
rzepem oraz plastikowej
opaski odpornej na wysokie

temperatury.
Wymiary 40x40x25mm
Waga 508
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Czujnik AST-06 stuzy do pomiaru temperatury powietrza w otoczeniu czujnika. Sensor jest przystosowany do
montazu za pomocg magnesu do metalowych obuddw, scian, wspornikdw, z mozliwoscig dodatkowego
zabezpieczenia sensora plastikowg opaska zaciskowa.

Sensor wyposazony w zasilanie bateryjne, poziom natadowania baterii CR2450 wysytany jest
ﬁ ) bezprzewodowo do jednostki oraz dodatkowo sygnalizowany mrugnieciem diody LED, w
trakcie instalagji baterii. Jedno dtugie migniecie oznacza natadowane agniwo, dwa krotkie

migniecia roztadowane.

40 —‘ 23

tukasiewicz-ITR

Medel: [AS IR

Serial No: PO006
MAC:F2:77 . AA:AA:EC:E6_0

28

Rys. 5.6.2 Wymiary czuinika temperatury AST-06

Parametry techniczne

Zasilanie Bateria CR2450, 3V DC
Czas dziatania 5 lat
Komunikacja Bluetooth, na odlegtosc do 15m
Czestotliwose wysytania danych Nie rzadziej niz120s
Zakres pomiarowy -25°C ... +125°C, krotkotrwale

+150°C
Doktadnosc +/-2°C
Montaz Na czesciach nieprzewodzacych,

za pomocg magnesu lub opaski z

rzepem oraz plastikowej opaski

odpornej na wysokie temperatury

Wymiary 40x40x25mm

Waga 508

6. Specyfikacja zamowienia

Zamaowienie sterownika polowego M-G8 dokonywane jest za pomocg konfiguratora zamdwiert dostepnego na
stronie www.energetyka.itr.org.pl. Konfigurator umozliwia wybdr kart rozszerzen niezbednych do zrealizowania
wymaganej funkcjonalnosci urzadzenia i przyporzadkowuje ich do slotdw umieszczonych w jednostce bazowej
sterownika. Po dokonanym wyborze potrzebnych modutow generowana jest specyfikacja zamdwienia w formie
raportu w formacie pdf.
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M-G8

]
Z tukasiewicz

Instytut Tele- i Radiotechniczny

SLoT 1 cu1 sLoT 3 SLOT 5 sLoT 7 swoT e SLOT 11

o=

28

SLOT 4 SLOT & sLoT8 SLOT 10 SLOT 12

sl

tukasiewicz

Instytut ele-
IRadiatechniczny

M-G8

1 PS2 | Zasilacz pojedynczy AC/DC 88 - 264 [V]

Slot Karta Opis

2 CUL |Piyta giowna - 1 x RS 485, 1 x ETH, 1 x USB, bateria, port komunikacji z panelem
3 €M1 | 2 kanaty komunikacyjne: RS485 4-przewodowy, Modbus RTU

4 CM3 | 2 kanaly 1 kanat RS485 MODBUS RTU; 1 wejscie OPTO,
MODBUS RTU

5

6

7 All1 | Karta pomiaru pradu i napiecia: 3 kanaly 5 [A] + 4 kanaty 100 [V] + 1 kanat I0. Ziacze
pradowe sprezynowe

8  All3 | Odcinacz pradowy - wspéipraca z zabezpieczeniem autonomicznym. Ztacze pradowe
sprezynowe

9 BI5S | Karta wejic binarnych: 12 wejs¢ dwustanowych DC 220 [V]
10 BO2 | Karta wyjsc binarnych do obslugi wytacznika: 6 wyjs¢ dwustanowych w tym 2 mocowe;
COW, MTC

11 BIS | Karta wejs¢ binarnych: 12 wejéé dwustanowych DC 220 [V]
12 BO1 | Karta wyjsc binarnych: 8 wyjs¢ dwustanowych

Akcesorium Dlugost Wariant wykonania Tos¢
Panel + kabel DVI A 0,3m - 1
Kabel UsB - - - 1

Skiadam zapytanie ofertowe na 1 sztuke urzadzenia MGS o specyfikacji
MGB_PS2_CU1_CM1_CM3_AIil_AI13_BI5_BO2_BIS_BO1 z powyiszymi akcesoriami.
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7. KONTAKT

SIEC BADAWCZA LUKASIEWICZ
INSTYTUT TELE- | RADIOTECHNICZNY
ul. Ratuszowa T

03-450 Warszawa

tel. +48 22 590 73 91
e-mail: energetyka(Citr.lukasiewicz.gov.pl

tukasiewicz www: energetyka.itr.org.pl
Instytut Tele-
i Radiotechniczny
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