Parametry techniczne

Zasilanie

Napiecie DC 24V -20% +10%
Odpornosé¢ na zapady napiecia zasilania 10 ms
Temperatura pracy -25°C ... +55°C
Stopien ochrony IP 30
Wymiary bez gniazd 72x125x37
Montaz szyna DIN
Komunikacja

Protokot MODBUS-RTU
Typy tacz RS 485, RJ45
SEM SC11

Pobér mocy <5W
Wejscia binarne 14
Wyjscia binarne 5
SEM SB11

Pobér mocy <1WwW
Wejscia binarne 2
Wyjscia binarne 10

Specyfikacja zamdwienia

14 wejs¢ binarnych

14
Modut rozszerzen
0

brak

SEM SB 11 1

brak 0
PAN 1 1
PAN 3 3

Aplikacje
o ELF
0 FlashArm

0 appSC

Akcesoria / wyposazenie dodatkowe

0 Przetacznik zasilan SPS 24-1
0 AK1 - konwerter USB — 2xRS485
0 Sterownik telemechaniki SEM Cxx

Kontakt

Instytut Tele- i Radiotechniczny
03-450 Warszawa, ul. Ratuszowa 11
tel.: + 48 22 590 73 91

e-mail: energetyka@itr.org.pl
www: energetyka.itr.org.pl
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Sterownik do zarzadzania uprawnieniami i aparaturg tgczeniowa

Karta katalogowa

AK 1 zasilanie zasilanie
konwerter USB - RS485 z telemechaniki sterujgce

SEM SB11 i SEM SC11
- — | .
|

SPS 24-1
przetgcznik
zasilania

aparat tgczeniowy
z napedem DC 24V

Sterownik jest elementem systemu Inteligentnego Sterowania Stacjg elektroenergetyczng (SSC — Smart Station
Control). Jest przeznaczony do monitorowania, sterowania i diagnostyki réznego typu aparatéw faczeniowych,
jak: wytacznik, stycznik, roztacznik, uziemnik, itp. Logika dziatania urzadzenia Smart Control SEMSC11 tworzona jest
w oparciu o aplikacje ELF i jest swobodnie edytowalna przez uzytkownika, dzieki czemu pozwala zaprojektowac
algorytm sterowania dowolnym typem aparatu faczeniowego. Sterowanie napedem aparatu moze by¢ realizowane
poprzez wyjscie (MC - Motor Control) z odwracang polaryzacja o obcigzalnosci do 30 A. W celu zwiekszenia
bezpieczenstwa i pewnosci sterowania aparatem zaimplementowane zostaty:

. algorytm powrotu do stanu bezpiecznego po nie udanym cyklu taczeniowym;

. pomiar i kontrola pradu sterowania napedem;

. rejestrator cyklu tgczeniowego o czasie rejestracji 20s.

Typowo sterownik sktada sie z modutu centralnego SEM SC11. Modut posiada dwa tacza: X31 (RS-485) do potgczenia
z telemechanika lub modutem SEM SB11 oraz X41 (PANEL) do podtgczenia panelu HMI. Poprzez oba tacza mozna
monitorowac i sterowad praca urzadzenia.

Monitorowanie i sterowanie pracg urzadzenia SEM SC11 mozna realizowac zdalnie poprzez telemechanike tagczem
RS-485 (protokét MODBUS-RTU). Funkcje telemechaniki moze petni¢ modut SEM Cxx, ktéry wyposazony jest
w narzedzia do komunikacji z systemami SCADA. Do lokalnego zarzadzania urzadzeniem wykorzystywane s3
odfaczalne panele operatorskie typu PAN 1 lub PAN 3.
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Rys. 1 Schematy modutéw SEM SC11 i SEM SB11

Modut rozszerzers SEM SB11 petni role konwertera RS-485 na sygnaty binarne, zapewniajgce interfejs do wymiany
informacji pomiedzy modutem SEM SC11, a sterownikiem telemechaniki. Jest wyposazony w:

. 2 wejscia binarne,

. 10 wyjs¢ binarnych tranzystorowych,

. tacze RS-485 do komunikacji ze modutem SEM SC11,

. funkcje samokontroli (dioda Status).
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Sterownik SEM SB11 SEM SC11 Sterownik SEM SC11
telemechaniki telemechaniki
a) b)

Rys. 2 Schemat blokowy wspdtpracy z telemechanikq a) poprzez wejscia/wyjscia binarne z modutem SEM SB11 b)
poprzez tgcze RS-485

Wszystkie moduty zasilane sg napieciem DC 24 V. W przypadku wystepowania w stacji oddzielnego zasilania
sterowania aparatami faczeniowymi i zasilania telemechaniki, nalezy stosowaé przetacznik zasilan typu SPS 24-1,
ktéry w przypadku braku napiecia sterowniczego przetgcza urzadzenie SEM SC11 na zasilanie rezerwowe
(z telemechaniki). W takim przypadku sterowanie tacznikiem jest blokowane, ale mozna monitorowaé jego stan
i prowadzi¢ wymiane danych z telemechanika-

Sygnalizacja optyczna urzadzenia SEM SC11

Symbol/Nazwa Kolor Opis \
STATUS a6ty SWIeClI sywatfgm ciggtym — sygnalizuje pf)prawna prace urzadzem?
brak swiecenia - algorytm Samokontroli wykryt usterke urzagdzenia
| sielon Swieci $wiattem ciggtym - sygnalizuje prawidtowe napiecia zasilajgce
U Y | brak éwiecenia - sygnalizuje nieprawidtowe napiecia zasilajgce.

Sygnalizacja optyczna urzadzenia SEM SB11

Symbol/Nazwa Kolor Opis \
Swieci $wiattem ciggtym — brak transmisji z urzagdzeniem SEM
STATUS 206tty Swieci $wiattem przerywanym - SC11sygnalizuje poprawng prace urzadzenia

brak swiecenia — algorytm Samokontroli wykryt usterke urzagdzenia

| sielon Swieci $wiattem ciggtym - sygnalizuje prawidtowe napiecia zasilajace
O ¥ brak $wiecenia - sygnalizuje nieprawidtowe napiecia zasilajgce.

Parametry i funkcjonalnos¢ urzadzenia SEM SC11:

. 14 wejs¢ binarnych,

. 2 wyjscia binarne tranzystorowe DC 24V,

. 2 wzmocnione wyjscia binarne przekaznikowo — potprzewodnikowe do bezposredniego sterowania
facznikami,

. 1 wyjscie binarne przekaznikowo — pétprzewodnikowe o zmiennej polaryzacji do bezposredniego
sterowania napedem aparatu tgczeniowego (prad sterujgcy do 30 A),

. pomiar pradu sterowania napedem,

o pomiar napiecia zasilajacego,

. facze RJ45 do wspétpracy z panelem operatorskim PAN 1 lub PAN 3,

. tacze RS-485 do komunikacji ze sterownikiem telemechaniki lub urzadzeniem SEM SB11 - protokét
MODBUS-RTU,

. funkcje samokontroli (dioda STATUS),

o funkcje reprogramowania (poprzez oba porty transmisyjne),

. logike programowalng, w tym algorytmy do monitoringu i sterowania aparatem tgczeniowym,

. profil testowy do diagnostyki poprawnosci dziatania urzadzenia,

. algorytm powrotu do stanu bezpiecznego po nie udanej operacji taczeniowej,

° rejestrator operacji tagczeniowych o czasie rejestracji 20s,

. zdalny i lokalny tryb pracy.

Parametry i funkcjonalnos¢ urzadzenia SEM SB11:
. 2 wejscia binarne przeznaczone na potrzeby sterowania aparatami tgczeniowymi z telemechaniki
(zdalnie),
. 10 wyjs¢ binarnych tranzystorowych DC 24 V przeznaczonych do przekazywania stanéw pracy aparatow
faczeniowych do telemechaniki,
. tacze RS-485 do komunikacji z urzadzeniem SEM SC11 (protokét MODBUS-RTU),
. funkcje samokontroli (dioda STATUS).

Na rys. 3. przedstawiono zarejestrowany w vDAR cykl operacji faczeniowej. Zawiera on stany wejs¢ i wyjs¢ binarnych,
napiecia zasilajacego i wartos¢ pradu sterowania napedem aparatu taczeniowego.
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Rys. 3 Zarejestrowany przebieg z operacji sterowania tgcznikiem



